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CONSEJOS DE INSTALACION Y MANTENIMIENTO

Evitar vibraciones
extremas.

No cubrir
la ventanilla laser.

No retirar el film de protec-

cion durante la instalacion
del sensor. Retirarlo antes
de iniciar el proceso de

Limpiar la ventana laser

con un pano de microfibra

suave, limpio y humedo.
Recomendamos utilizar un

Evitar objetos en
movimiento en el campo
de deteccion.

T,

No utilizar productos
agresivos ni trapos
secos para limpiar los
componentes opticos.

* 2

. X
Evitar la exposicién a

cambios de temperatura
subitos y extremos.

\X

No limpiar directamente
con equipos de limpieza a
alta presion.

aprendizaje. limpiador de lentes opticas.

PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

El dispositivo contiene diodos laser visibles e IR.

Laser de IR: longitud de onda 905 nm; potencia max. impulso de salida 75 W

(Clase 1 segun IEC 60825-1)

Laser visible: longitud de onda 650 nm; potencia max. onda continua de salida 3 mW
(Clase 3R segun IEC 60825-1)

CLASS 1 LASER PRODUCT
CAUTION! CLASS 3R LASER

RADIATION ACCESSIBLE
DURING INSTALLATION.
AVOID DIRECT EYE EXPOSURE!

A\

Los haces visibles del laser estan deshabilitados durante el funcionamiento normal.
El instalador puede activar los laseres visibles si es necesario.

PRECAUCION
El uso de controles y la realizacién de ajustes o procedimientos distintos a los indicados en el
presente documento puede provocar la exposicion a radiaciones peligrosas.

x-:/ V

No mirar La base metalica en
directamente la que va montado el

Comprobar siempre el La garantia quedara anulada
cualificado y autorizado  buen funcionamiento si se realizan o intentan

al emisor laser sensor se debe conectar puede instalar y de la instalacion antes realizar reparaciones no

ni a los haces visibles a tierra correctamente.  configurar el detector.  de abandonar el lugar.  autorizadas por personal no
del laser. autorizado.

Solo el personal

A . El dispositivo no puede utilizarse para fines distintos al previsto. El fabricante del sensor no puede garantizar
cualquier otro uso.
. El fabricante del sistema de puertas es el responsable de realizar una evaluacion de riesgos y de instalar el sensor
y el sistema de puertas conforme a la normativa nacional e internacional y a la normas sobre seguridad de
puerta vigentes.
. El fabricante del sensor declina toda responsabilidad por instalaciones incorrectas o ajustes inadecuados del
Sensor.



DESCRIPCION

NOoOu s WN =

conector principal
film de proteccién
ventana del laser

tapa del conector USB
senalizacién de LED

carcasa
bloqueo de carcasa

10.
Tl
12
13
14.

paso de cables

pantalla LCD

teclado

tornillo de ajuste del angulo de inclinacion (1)
tornillo de ajuste de angulo en paralelo (2)
tornillo de bloqueo de angulo lateral (1)
soporte de montaje



PRINCIPIOS BASICOS: FUNCIONES Y OBJETO

El sensor ofrece 3 funciones principales que crean 3 campos de deteccion superpuestos con distintas caracteristicas de
deteccion:

LA PUERTA SE ABRE SI:

- se produce movimiento en el
campo movimiento

- esta presente un tipo de
objeto determinado

- el objeto se mueve en una
direccion determinada

LA PUERTA NO SE CIERRA Sl

- detecta presencia en el
campo de presencia

- esta presente un tipo de
objeto determinado
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LA PUERTA NO SE CIERRA Sl

- detecta presencia en el
campo de seguridad

El sensor ofrece 4 funciones adicionales. Todas las funciones de deteccion pueden combinarse para activar una salida
especifica (consultar las funciones de las salidas en la pagina 16).

. Movimiento +: deteccion de tipos de objetos en el campo movimiento distintos a los definidos
. Tirador virtual: deteccion de un objeto inmaévil en una zona de tirador ‘aprendida’
. Velocidad: deteccion de un objeto que se mueve por debajo de una velocidad definida

. Altura: deteccién de un objeto en movimiento cuya altura es superior a la definida

El sensor realiza un analisis de objetos 3D y lo detecta
dependiendo de las siguientes caracteristicas: altura,
anchura y profundidad. H




SENAL LED
LED LED LED LED LED
encendido . LED apagado -parpadeando - parpadeando - parpadeando parpadeando
rapidamente lentamente X veces
CONFIGURACION DETECCION

- . Todos los campos . - Deteccion de movimiento u - Sesién de mando a distancia
- - Campo de movimiento . . Deteccion de tirador . - Estado de aprendizaje

- - Tirador . . Deteccién de presencia .. - Funcionamentos incorrectos
. - Campo de presencia - - Deteccion de seguridad

- - Campo de seguridad

SIMBOLOS

sad Valor de fabrica Importante * Nota

FUNCIONES PRINCIPALES: FUNCIONES ADICIONALES:

g Movimiento .Movimiento+ - Velocidad
c Presencia .Tirador . Altura

. Seguridad

APERTURA DEL SENSOR

Antes de abrir el sensor, asegu- Tirar de las dos patillas que hay Si es necesario, retirar la carcasa
rarse de que la carcasa no esta en la parte superior para abrir la completamente antes de instalar
bloqueada (bloqueo de carcasa carcasa. el sensor.

de color rojo).
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Tras el desbloqueo, el LED Si el LED rojo parpadea rapidamente tras el Para finalizar la sesion
rojo parpadea y es posible desblogueo, sera necesario introducir un cédigo de de ajuste, bloquear
ajustar el sensor por mando  acceso de 1 a 4 digitos. Si el operario no conoce el siempre el sensor.

a distancia. codigo, interrumpir y restablecer el suministro

eléctrico. Durante 1 minuto sera posible acceder al
sensor sin necesidad de introducir ningun cédigo.
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Si es necesario, seleccionar primero el campo de detecciéon correspondiente antes de ajustar el parametro y cambiar el valor.
El segundo LED indica el campo de deteccion.

-
\‘; Activar haces visibles Q @
Aprendizaje: instalar Q 0
Aprendizaje: tirador ° ° o/e/e

N
X
- " - Preajustes ° 9/0/6
o SEGURIDAD "';'{ = - Restablecimiento de los valores de fabrica ° @/@

MOVIMIENTO

@ 1irADOR

PRESENCIA

Acceder al menu de la pantalla LCD.

valor. . menu anterior o la pantalla.
corTo Confirmar un valor y salir del modo de

edicion.

Activar haces visibles en el suelo Desplazarse arriba o abajo
2X por los elementos o valores
Iniciar la HERRAMIENTA DE CENTRADO de mend.
0 para posicionar correctamente el campo de
LARGO deteccion (consultar la pag. 8).

00

J— Seleccionar el idioma antes de acceder al primer menu  [password i na, si
4o Ia pantalla LCD : Introduqr una contrasena, sl es
Deutsch P ; , , . necesario.

Durante los primeros 30 seqgundos después de la conexion del —_
sensor o posteriormente en el menu de diagnostico.

Seleccionar More (Mas) para acceder a ajustes Seleccionar Diagnostics (Diagnoés-
. avanzados. ticos) para acceder al menu de
diagnosticos
Parameter e Parameter
Value Valor que se muestra = valor de fabrica Valor que se muestra = valor guardado




4a MONTAIJE Y CABLEADO

Altura de montaje: lo mas alto posible
Max. 6 m para asegurar una deteccion de seguridad 6ptima.
El tamano del campo de deteccidn depende de la altura de montaje. H

Posicién de montaje: centro de la puerta o esquina izquierda.
Evitar montar el sensor en el lado derecho de la puerta.

Atornillar el soporte de montaje en la pared. El
sensor también se puede instalar directamente sin

utilizar el soporte de montaje.

Colocar el sensor en el soporte de montaje y girarlo,
tal y como se muestra, para fijarlo en su posicién con
un clic.

Desatornillar el tornillo de blogueo de angulo, si es

necesario.

Conectar el conector y pasar el cable a través del

paso de cables sin retorcerlo.

—_—
-
sALIDA /
. L
i
[ ——
SALIDA
2 COM —/]/m———
~ NO —
——
* NC
RELE
- —
g"g —

GN
BN

WH

PK
vT

YE-BK
WH-BK
BK

RD
BU

ALIMENTACION

APERTURA \,.' .

PRESENCIA
O SEGURIDAD D .

OPCIONAL O .

VALORES DE
SUPERVISION**- FABRICA

Conectar los cables. Las funciones de salida se pueden configurar, si es

necesario, consultar la pag. 17.

‘e @l

Recordatorio de aprendizaje

Pulsar OK para volver a la
pantalla de deteccion.

* estado de las salidas cuando el sensor esta
conectado cuando no hay deteccién con los
valores de fabrica

** solo se comprueba la salida 2

PROCESO DE INSTALACION



b POSICIONAMIENTO DEL CAMPO DE DETECCION

Retirar el film de proteccion de color azul de la ventana del laser.

Mantener pulsado OK para acceder a la HERRA- Girar el sensor para alinear el centro de los haces
MIENTA DE CENTRADO y activar los haces visibles. visibles con el centro de la puerta.

Asegurarse de que la cortina queda en paralelo a la Posicionar la cortina mas cerca o mas lejos de la
puerta ajustando uno o ambos tornillos laterales. puerta girando el tornillo que hay en la parte superior.

Pulsar OK para confirmar.

Girar el sensor para alinear el centro del campo de deteccién con  Bloguear con cuidado la posicién del sensor

el centro de la puerta desde la pantalla LCD. apretando completamente el tornillo de bloqueo
La posicion correcta es cuando el sensor se encuentra en el centro  de 4ngulo. Asegurarse de que la haces visibles no
de la puerta. se han movido. Pulsar OK para salir y desactivar

los haces visibles.

| CIERRE DEL SENSOR

PH2/PZ2

- St::parar ligeramente la feesa encajar el sensor Bloquear la carcasa girando el tornillo de bloqueo
horizontalmente con un clic.

a la derecha.
2. Cerrar la carcasa.



2 APRENDIZAIJE: INSTALAR

- La zona de aprendizaje (cuadro frente a las 2 haces visibles) debe estar nivelada y vacia. Si no es asi, consultar la seccion
Q ‘Funcionamentos incorrectos’.

- Este aprendizaje debe realizarse cada vez que se cambie el angulo del sensor.
- Asegurarse de retirar el film de proteccién de color azul y de cerrar la carcasa del sensor.

5s

10s
¢ 1 _L" 4
ORS¢

Iniciar el aprendizaje  El aprendizaje se inicia transcurridos 5 Esperar mientras el sensor aprende  El aipregtmzaje se ha
por mando a distancia. sequndos. El zona de aprendizaje debe la posicion, angulo y altura, y analiza ;ga zado c}orrectalmente_
estar vacia y nivelada. el fondo. I NO es asi, consultar
S tunciona O
los funcionamentos
incorrectos.

'3 PREAJUSTES

Seleccionar uno de los siguientes preajustes. Estos ajustan automaticamente una serie de parametros dependiendo de la

aplicacion. Si es necesario, también es posible ajustar un parametro independientemente con el mando a distancia (consultar
la pag. 10).

)

- espacio abierto - espacio cerrado - esqguina
- tréfico desde y hacia todas las direcciones - trafico desde y hacia todas las - no hay trafico en paralelo
- productos almacenados a derecha y/o direcciones - productos almacenados a derecha
izquierda - no hay bienes almacenados y/o izquierda
- anchura de campo: max.; parada de - anchura de campo: méax.; parada de - anchura de campo: max.;
campo: max. campo: max. parada de campo: max.
A - tipo de objeto: vehiculo A - tipo de objeto: vehiculo - tipo de objeto: vehiculo
- direccién: Unica/rechaza trafico - direccion: Unica/rechaza trafico paralelo - direccion: unica
paraLeIo + - - S - -
= anchura de campo; méx.; parada de - anchura de campo: max.; parada de - anchura de campo: max.; parada
D campo: 3 m. I:I campo: 2 m. l:l de campo: 3 m.
- tipo de objeto: vehiculo - tipo de objeto: vehiculo - tipo de objeto: vehiculo
- tiempo de presencia max.. 30.min. - tiempo de presencia max: infinito - tiempo de presencia max.: 30 min.
- anchura de campo: max.; parada - anchura de campo: méx.; parada - anchura de campo: max.; parada de
de campo: 0,4 m. de campo: 0,4 m. campo: 0,4 m.
(deteccion infinita de objetos > 25 cm.) (deteccion infinita de objetos > 25 cm.) (deteccion infinita de objetos > 25 cm).

A ovimiento o tirador . N movimiento o tirador .. IRl ovimiento o tirador . O
o 0 seguridad A ’ 0 presencia 4
presencia o seguridad | [] . presencia o seguridad CJ . presencia o seguridad & .
presencia + altura 0@ activador de > (W presencia + altura ([ Ja
L x| =

velocidad



RESUMEN DE AJUSTES DEL MANDO A DISTANCIA (OPCIONAL)

0 1 4 6 7 8 9

© +
&

Qe Modo de servicio

@ Restablecer valor de fabrica

@ Q Haces visibles
MOVIMIENTO -*—

@)

Aprendizaje Instalar

Preajustes estandar pasillo esquina

completo: restablecimiento de todos los valores

ENT/SAL

Parcial:: restablecimiento de todos los valores excepto COmpleto parcial

El modo de servicio desactiva la deteccion de presencia y seguridad durante 15 minutos y puede resultar Util durante la instalacion, el
aprendizaje mecanico de la puerta o para realizar trabajos de mantenimiento. Salir del modo de servicio utilizando la misma secuencia.

Activa las haces visibles en el suelo Las marcas permanecen activas durante 15 minutos o se pueden desactivar del mismo modo.

A

PUERTA
Anchura de campo 000-000 o0 v | 999 cm = tamario .
— max. de campo,
: & i dependiendo de
m Profundidad de campo (paradam m 000 - 999 cm 999 cm e i b
| montaje é oo
E Inicio de campo m— m 000 - 999 cm 000 cm
v;ahs’%.llo XL: detecta grandes vehiculos; rechaza bicerasytarretillas |
: : elevadoras pequenas vehiculo " i
Q Tipo de objeto vehiculo: detecta todos los tipos de vehiculos; rechaza peatones XL vehiculo cu:ﬂqum}a
cualquiera’ detecta todos los objetos |
. . Linidirec. unidirec. CTR: rechaza trafico paralelo
@ Direccion CTR CTR+ INV: invertido
@& nmunidad 1 2 3 a
@D P E |
3 peatoén: solo detecta
Aprendizaje #1 42 #3 peatones
vehiculo XL: detecta grandes
Heation Hicul \.rehlculllos: rlech%za bicicletas y
. . vehiculo ahiculo dhalquieral carretillas elevadoras pequenas
Q Tipo de Objeto PEHISES A vehiculo: detecta todos los
tipos de vehiculos; rechaza
®© ; : .0 2 3 4 55 6 7 8 peatones
T]empo min. de presenc|a ] s % s & S 3 ¥ cualqplera: detecta todos
los objetos
PRESENCIA -¢- @ O
Anchura de campo Q00-000 0w o9 |99 AT
999 cm = tamano T - 1
max. de campo, |
@®)D rrofundidad de campo {paradM' m 000 - 999 cm 3 c“‘l dependiendo de | o
e aprendizaje y altura
thicdulo XL: detecta grandes vehiculos; rechaza bicicletas y carretillas ,J |
3 ; elevadoras peguenas vehiculo ‘ - |
o Tipo de objeto vehiculo: cﬁetecta todos los tipos de vehiculos; rechaza peatones XL vehiculo fualquie
cualquiera: detecta todos los objetos
ﬂ Inmunidad 1 2 3 4 5
@ Tiempo max. de presencia 305 1min 2 min Smin  10min | 30min]| 60min 120 min infinite
@D scovroo @ @ =
. PUERTA @ .
- 000 - 999 999 cm . :
Anchura de campo Q@@ 999 cm ST =taralic
. max. de campo,
@D rofundidad de campo (parada D) - QOO 000 - 999 cm 040 cm dependiendcpde PR~ S
. aprendizaje y altura
m Inmunidad 1 2 3 4 5 de montaje D)

10



RESUMEN DE AJUSTES DEL MANDO A DISTANCIA (OPCIONAL)
9 ) .*. B o 1 2 3 4 5 6 7 8 9

- : sin p mov. o |movfca-  mov/ca- cable movi- movi-  Mmovimien-
m Funciéon de Salida 1 cambios Movimiento]l TR0 | e /ceq, blepres, deaper- 0t miento+ i1 A SAL. 1 SAL.2
: tura y altura ¥ velocidad
. . sin _ [pres./se- | presencia
Funcion de Salida 2 cambios ~ Presenca Set?ggl guridad | vy altura o 0 @
@D runciondeRele S, T s pnca seouitad moi-  aurs veessa| o | €D O @ @
miento+ y altura o o o e
Si se introduce 0 se mantiene el valor invariable. Introducir siempre 3 digitos

para los parametros de salida:

‘ _ NC (nor- - Ell_(Jer. digito corresponde a
e Logica de Salida 1* sin cambios NA malmente salida i
cerrado) - El 2° digito corresponde a
| ) ™ o salida 2

a Légica de Salida 2* sin cambias NA  Ialments - El 3er. digito corresponde al relé

carcadn)

9 Logica de Relé* sin cambios pasiva | activa Consultar las pags. 16-17 donde
se proporciona mas informacion
sobre las funciones de salida.

= Salida 1 .
Sempo de manteniniento | 100 | 1 3s 55 105 30s  1min  Smin  10min 20 min
Egrl_:%% gé mantenimients 100 ms 1s F% 55 10s 30s 1 min 5 min 10 min 20 min
Relé, 100 ms 1s 3is 5s 10s 30s 1 min 5 min 10min 20 min
tiempo de mantenimiento

* gstado de salida durante no

[] VvALORES DE FABRICA deteccion

** durante no deteccion

A

v Sin seleccionar ninguna tecla de color, ajusta la anchura de los 3 campos de deteccion (movimiento, presencia
y seguridad) al mismo tiempo.
\ Funcion de calefaccion a través de la pantalla LCD: Quick Start > More > Heating (Inicio rapido > Mas > Cale-
faccion)
Seleccionar AUTO para eliminar la condensacion continuamente de la ventana del laser (mayor consumo de energia).

A

\ Codigo QR a través de la pantalla LCD: Diagnostics > QR-code (Diagnésticos > Codigo QR)

Para enviar rapidamente un resumen de todos los valores seleccionados, escanear el cédigo QR que se muestra en la
pantalla LCD con la aplicacion del smartphone. Si es necesario, usar la linterna para mejorar el contraste.

Al hacerlo, se mostrara una cadena de digitos en el teléfono.

Enviar esta cadena a través del correo electronico a nuestro equipo de asistencia técnico.

"



- A
cavro <S> @) 000 - 000

ANCHURA

000 cm - 999 cm
(ningin campo)

000 - 000

000 cm = 999 cm

PROFUNDIDAD
DE CAMPO

TIPODEOBJETO ( :D 0 @ @

vehiculo vehiculo cualquiera
XL

vehiculo XL: detecta grandes vehiculos; rechaza bicicletas y carretillas elevadoras
pequenas

vehiculo: detecta todos los tipos de vehiculos; rechaza peatones

cualquiera: detecta todos los objetos

DIRECCION Tn @ o e @ o Q

bi uni CTR uni INV uni CTR+ uni

deteccion bidireccional

BI ' aproximacion y alejamiento

deteccion unidireccional
UNI aproximacién desde cualquier direcciéon

(Disminuye la distancia entre objeto y sensor)

deteccion unidireccional
UNICTR V aproximacién con rechazo de trafico paralelo

®© 6 ©

(100%)

_— detecciéon unidireccional

UNI CTR +
(100% +)

aproximacion con rechazo de trafico paralelo o
+ 1 m frente a la puerta : deteccion bidireccional
sin rechazo de trafico paralelo

deteccion unidireccional con inversion

A
UNI INV m solo alejamiento @

12



ANCHURA 000 - 000
000 cm - 999 cm
(ninguin campo)

PROFUNDIDAD$ @ 000 - 000

DE CAMPO

000 cm - 999 cm

300 cm

TIPO DE OBJETO [t ] (7] (8] (9]

vehiculo vehiculo cualquieral
XL

vehiculo XL: detecta grandes vehiculos; rechaza bicicletas y carretillas elevadoras
pequenas

vehiculo: detecta todos los tipos de vehiculos; rechaza peatones

cualquiera: detecta todos los objetos

SEGURIDAD
+ o8

o< G 000 - 000

000 cm - 999 cm
(ninglin campo)

PROFUNDIDAD$ O 000 - 000

DE CAMPO

000 cm - 999 cm 040 cm

posicion minima = eje vertical del sensor

13



TIRADOR VIRTUAL

¢ o0

La puerta se abre solo cuando se detecta un objeto virtual en la zona del tirador virtual al menos durante 2 segundos (valor

de fabrica).

Para poder utilizar esta funcion:

- el sensor debe conocer su entorno: aprendizaje de instalacion correcto.
- los cables correspondientes deben conectarse a la entrada de activacién de puerta (Salida 1 de manera predeterminada)
- la funcién de salida o relé debe ajustarse en movimiento o tirador (valor de fabrica) o tirador.

Para crear un tirador:

5s

-4

_¢_ NO MOVERSE
DEJAR DE
MOVERSE

IR A LA POSICION NO MOVERSE

Iniciar el aprendizaje del tira- Situarse en la posicion donde  El proceso de aprendizaje El proceso de apren-
dor por mando a distancia.  se desea activar la puertacon comienza, no moverse. dizaje ha finalizado. El
Es posible crear 3 tiradores un tirador virtual. El LED parpadea lentamente en LED parpadea rapida-
diferentes. El LED parpadea rapidamente colores rojo-verde. mente en color verde o

alternando los colores rojo-
verde durante 5 segundos. Siel

esta apagado.
LED parpadea lentamente

en color verde, dejar de moverse Si parpadea en color

o cambiar de posicion y dejar de naranja, consultar la
moverse. Si se sitian 2 personas seccion 'Funcionamen-
en la zona analizada, el tirador se  tos incorrectos’.

creara mas cerca del sensor.

Es posible elegir el tipo de objeto y su tiempo minimo de presencia para activar la puerta desde el mando a distancia:

mrobeosieTo (D @& (1] (7] (8] O

peaton

peaton: solo detecta peatones

vehiculo vehiculo cualquiera
XL |

wvehiculo XL: detecta grandes vehiculos; rechaza bicicletas y carretillas elevadoras

pequenas

vehiculo: detecta todos los tipos de vehiculos; rechaza peatones
cualquiera: detecta todos los objetos

MiN.PRESENCA @ED) @D @ © © 9 00060600060

TIEMPO

Os 1s

0 s.: activacion inmediata

3s 45 5s 6s 75 8s stop

parada: solo una parada completa activa la puerta

;., Para eliminar la zona del tirador virtual, basta con reiniciar el aprendizaje del tirador (paso 1) sin que haya nadie en la
zona de analisis. Transcurrido 1 minuto, el sensor parpadea 5 veces en color naranja. Pulsar los botones desbloqueo

+ bloqueo para salir del modo de ajuste: @D P

14



ACTIVADOR DE ALTURA

Todos los objetos de altura superior a 2,25 m. activaran la salida seleccionada. .

Esta opcién se suele usar para abrir la puerta completa o parcialmente, dependiendo de |la altura del objeto.
El cableado y la l6gica de la configuracion de la salida dependen del controlador de la puerta.

<2,25m.

=i

La puerta se abre parcialmente La puerta se abre completamente
(deteccion de movimiento - salida 1) (deteccion de altura - relé)

Es posible ajustar el limite de altura minima en la pantalla LCD: Otros > Altura min. (1,75 -4 m.)

ACTIVADOR DE VELOCIDAD

Todos los objetos que se mueven a una velocidad inferior a 5 km/h activaran la salida seleccionada. .

Esta opcidn se suele utilizar en espacios cerrados sin trafico frontal y estéa incluida en el preajuste «corridor» (pasillo).

< 5 km/h. > 5 km/h.

La puerta se abre. La puerta permanece cerrada.

Es posible ajustar el limite de velocidad méxima en la pantalla LCD: Otros > Velocidad max. (5 - 50 km/h.)

15



FUNCIONES DE SALIDA

16

Existen 7 funciones de deteccién, 3 funciones principales y 4 funciones adicionales de apertura:

Movimiento: deteccién de objetos en movimiento en el campo de movimiento - la puerta se abre

Presencia: deteccion del objeto en el campo de presencia - la puerta no se cierra .

Seguridad: deteccion de cualquier objeto en el campo de seguridad - la puerta no se cierra

Movimiento +: deteccién de otros tipos de objetos* distintos a los definidos en el campo movimiento - la puerta se abre g

Velocidad: deteccion de un objeto en movimiento cuya velocidad es inferior a la velocidad definida (< 5 km/h.) la puerta §

- Tirador: deteccion de un objeto inmdvil en una zona de tirador aprendida - la puerta se abre *

Altura: deteccién de un objeto en movimiento cuya altura es inferior a la altura definida (> 2,25 m.) - la puerta se abre .

*Es posible ajustar el tipo de objeto + en la pantalla LCD: Others > Object type + (Otros > Tipo de objeto+)

Estas funciones pueden combinarse y asignarse a las 3 salidas disponibles (ver |la pagina siguiente).

Para ajustar las funciones de salida con el mando a distancia, introducir siempre 3 digitos, 1 para cada salida:

. 1¢" digito corresponde a salida 1
. 2" digito corresponde a salida 2
. 3¢ digito corresponde a funcion de relé

Si no se desea cambiar el ajuste de una salida, seleccionar 0.

Ejemplos:
SALIDA1 SALIDA2  RELE

tirador seguridad sin cambios

movimiento sin cambios velocidad
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E1: CPU-XXX

E2: XXX PWR

E2: IN SUPPLY

E2: TEMP
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INSTALL

ES5: FLATNESS

ES: TILT

E5: AZIMUTH

ES5: ALTURA

E5: TIME-OUT

E5: MASKING

E6: FQ OUT

E8

El LED de color NARAN-
JA esta encendido.

El LED y la pantalla LCD
estan apagados.

La puerta
no reacciona.

El producto no
responde al mando a
distancia.

La deteccion de
movimiento se inicia
demasiado tarde.

El sensor detecta un proble-
ma interno.

La fuente de alimentacion
interna falla.

La fuente de alimentacion
es excesiva o deficiente.

La temperatura interior es
excesiva o deficiente.

El sensor solicita
un aprendizaje.

Fallo de aprendizaje.

Fallo de aprendizaje debido
al angulo de inclinacion,

Fallo de aprendizaje debido
al angulo lateral.

Fallo de aprendizaje debido a
la altura de montaje.

Fallo de aprendizaje debido a
movimientos en el campo de
deteccion.

Obstaculo de gran altura en
la parte delantera de la puerta
(espejo para ver el trafico).

Fallo de sensor, salida 1.

Fallo de motor de deteccion.

El sensor detecta un
problema de memoria.

El modo de servicio esta
activado.

El sensor esta protegido por
contrasena.

El sensor esta inclinado
en un angulo negativo
excesivo.

Sustituir el sensor.

. Sustituir el sensor.

Comprobar la fuente de alimentacién > Diagnos-
tics (Diagnoésticos) - LCD.

Comprobar la temperatura del sensor > Diagnostics
(Diagnosticos) - LCD.

Proteger el sensor de cualquier exposicion directa

a calor o frio.

Iniciar el aprendizaje después del ajuste del
angulo.

Todas la salidas de presencia/seguridad se activan.

Asegurarse de que la zona de aprendizaje esta vacia

- y es uniforme.

Iniciar el aprendizaje de instalacion:
Si la zona esta vacia a la izquierda:
Si la zona esta vacia a la derecha:

Ajustar el én%ulo de mchnacbn (max. 15° > Diagnos-
tlcs (Diagnosticos) -
Iniciar e aprendlzaje de mstaiac@n

Ajustar el angulo latera (max. 45° > Diagnostics
(Diagnosticos) - LCD).
Iniciar el aprendizaje de instalacién.

Ajustar la altura de montaje (6 m. max./2 m. min.)
Iniciar el aprendizaje de instalacién.

Iniciar el aprendizaje de instalacion. Asegurarse de
que no se detecta movimiento durante al menos 5
segundos cuando el LED empieza a parpadear en
colores rojo-verde.

Cambiar ligeramente de posicion y reiniciar el apren-
dizaje de instalacion.

Reducir el nimero de cortinas en la pantalla LCD
(Quick start > More > Nb curtains / Inicio rapido > Mas

> N.° cortinas).
O O

Ignorar la advertencia ;

Sustituir el sensor.

Si la temperatura es inferior a -20 °C, esperar
hasta que se haya completado el proceso de

calentamiento.
Si no, sustituir el sensor.

Sustituir el sensor.

Comprobar el cableado.

Comprobar las patillas y la conexién en el lado del
Sensor.

Salir del modo de servicio (consultar la pag. 10)

Introducir la contrasena correcta. Si no se recuerda
el cédigo, interrumpir y reanudar el suministro
eléctrico del sensor sin introducir una contrasena
durante Tmin.

Reducir el angulo del sensor.



ESPECIFICACIONES TECNICAS

Tecnologia

Escéner laser, medicién de tiempo de vuelo (time of flight) (7 cortinas laser)

Modo de deteccion

Movimiento, presencia, altura y velocidad

Campo max. de deteccion:

Anchura de la primera cortina

Anchura 1 x altura de montaje / Profundidad: 1 x altura de montaje
(ajustable y dependiendo de la configuracion del usuario)

2 cm/m. (altura de montaje)

Altura de montaje tipica

2 a 10 m. (max. 6 m. para una deteccion de seguridad 6ptima)

Factor min. de reflectividad

Tamaino min. habitual del objeto

> 2 % (del suelo y objeto) (medido en a 6 m. como max. en el campo de seguridad)

15 cm. a 6 m. (dependiendo de la altura y la posicién de montaje en campo de
deteccion)

Caracteristicas de las emisiones

Tensiéon de suministro

LASER IR: longitud de onda = 905 nm / potencia max. de impulso de salida = 25 W
(clase 1)

LASER visible: longitud de onda = 650 nm / potencia méax. de salida de onda
continua = 3 mW (clase 3R)

12V -24VCA+/-10% ; 12V -30V CC +/-10% en terminal de sensor

Consumo de energia

Tiempo de respuesta

Calefaccion apagada: < 2,5 W
calefaccion automatica: tip.. < 10 W, max. 15 W

tip. 80 ms. / max. 800 ms.

Salida

Entrada de supervision
Senales LED

Dimensiones

2 relés de estado sélido (aislamiento galvénico - sin polaridad) de

30 V CA/CC (tension max. de conmutacion) - 100 mA (corriente max. de
conmutacion)

- en modo de conmutacion: NA/NC

- en modo de frecuencia: senal pulsada (f= 100 Hz +/- 10%)

1 relé electromecanico (aislamiento galvanico - sin polaridad)
42 V CA (tension max. de conmutacion) - 500 mA (corriente max. de conmutacion)

30 V CC (tensién max. de conmutacion) - baja < 1V, alta > 10 V (umbral de tension)
2 LED tricolor: estado de salidas / respuesta de mando a distancia / senales de error

200 mm (Al) x 150 mm (An.) x 100 mm (Pr.)

Material / Color

Angulos de giro en soporte

PC / ASA /negro

45° a la derecha, 15° a la izquierda (bloqueable)

Angulos de inclinacién en soporte -10° a +5°
Indice de proteccion IP65

Gama de temperaturas -30 °C a +60 °C
Vibraciones <2G

Conformidad

EN 61000-6-2; EN 61000-6-3; EN 60950-1; EN 60825-1; EN 50581

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.
Todos los valores se han medido en condiciones especificas.
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BEA declara por el presente que el dispositivo LZR®-WIDESCAN cumple los requisitos basicos y otras disposiciones relevantes de las directivas
relativas a Compatibilidad electromagnética (CEM) 2014/30/UE, Baja tension (LVD) 2014/35/UE y Restriccion de sustancias peligrosas en
aparatos eléctricos y electronicos (RoHS2) 2011/65/UE.

Angleur, julio de 2018 Pierre Gardier, representante autorizado y responsable de la documentacion técnica.

La declaracion de conformidad completa esta disponible en nuestra pagina web.

Solo para paises de la Unién Europea: conforme a la Directiva Europea 2012/19/UE relativa a residuos de aparatos eléctricos y electrénicos
B cE)
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